
Schéma du Contrôleur
3 ports pour les servomoteurs

Récepteur IR (télécommande)

Boutons 1 - 2 et 3
correspondent aux LED

Micro

Interrupteur     Port d’alimentation

Ports des moteurs ID29 & ID 30        Modules LED 1 & 2

Vue de la Tranche inférieure

Ports de capteurs 1 & 2                   Ports de capteurs 3 & 4 

La Robotique
OUTILS ROBOTIQUE DES PACKS RQ+

On retouve dans les kits RQ les éléments essentiels nécessaires à la conception d’objets robotisés

Capteurs - Contrôleur - Actionneurs

Les Capteurs Les ActionneursLe Contrôleur

Télécommande

Capteur d’objets

Capteur de contact

Moteur

Module LED

Servomoteur
Un capteur sonore est intégré au contrôleur

Un buzzer est intégré au contrôleur (actionneur)

La communication entre l’objet robotisé et la tablette ou le PC se fait en Bluetooth ou en RS232. La puce ayant
la fonction de réceptrice ou le câble USB/UART se connectent au contrôleur par le connecteur situé au dos.

Bouton P (Setup - Veille)
(téléchargement)

Buzzer

1 port pour servomoteur


